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富士康某生产线
图片来自：南方周末



某德国生产线



机器视觉的应用领域

图片来自：康耐视宣传手册



我国机器视觉行业市场规模及增长率

（单位：亿元，%）

来源：前瞻行业研究院机器视觉行业研究小组



机器视觉技术环节
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基于瓷砖生产线的位置、角度判定算法
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基于方便面生产线的位置角度判定算法
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图像形态处理的常用工具

右图：各类运算效果的实例（原图、
灰度、腐蚀、膨胀、开运算、闭运

算）

• 腐蚀

• 膨胀

• 开运算

• 闭运算

图片来自http://www.cnblogs.com/xianglan/archive/2010/12/29/1921211.html





机器视觉图匹配算法开发

项目成果

算法开发

瓷砖算法

方便面算法

圆方匹配算
法

算法移植

DSP平台 ARM平台

测试平台
演示



基于圆方混合生产线的位置、角度判定与形
状识别算法

圆方判定示意



形状识别效果示意



一组极端情况的效果示意

图左：待判定原图 图右：判定结果
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算法在DSP芯片移植

算法移植所用DSP642型号芯片开发板



算法在DSP芯片移植

DSP开发环境、程序代码及运行结果



DSP平台的适当拓展

图左：测试中心点所用图像
中：标记出中心点的图像

右：运算出的目标中心点位置
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算法在ARM芯片LINUX系统的移植

图左：RASPBIAN操作系统
右：算法移植所用ARM芯片开发板



算法在ARM芯片LINUX系统的移植

图左上：计算机TCP收到的数据包
左下：ARM开发板发送的数据包

右：用于ARM平台的程序代码
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机器视觉系统各部件的信息传递

机器视觉系统各部件的信息传递示意



算法的应用性修正

• 图像获取

• 网络通讯

• 多平台进一步融合

图左：测试用CCD摄像头
右：测试用机械臂



算法的应用性修正——小波变换

上左：小波变化之前的图像
上右：小波变换之后的图像

下左：小波变化之前的边缘检测
图像

下右：小波变化之后的边缘检测
图像



算法的应用性修正——二次边缘检测

图左：目标对象的原图
中：提取出的单个轮廓

右：对轮廓进行开运算后的效果



机器视觉系统的演示性测试



项目创新点与特色

• 图像非精确匹配

• 多平台支持

• 与工业生产紧密联系



项目展望
• 算法的应用性

• DSP平台的进一步完善

• 实际测试的加强
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